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Celem wykonywanego przez nasgiczenia byto zapoznaniegsz budow, zasad dziatania,
oraz wiasnéciami pgdnicy synchronicznej oraz silnika.

1. Dane znamionowe:

Pradnica:

U =400V

f=50Hz

| =5,8A

n = 1500 obr/min
Silnik:

U =440V

| =28,1A

n = 3000 obr/min
Obwod wzbudzania:

Uw = 180V

lw = 0,986A

1. Charakterystyka biegu jatowego Di(I

Charakterystyka biegu jatowego jest to zas¢ SEME; indukowanej w tworniku od pdu
wzbudzenid; przy braku obazenia i statej prdkosci obrotowejn.
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Pomiary wykonano przy rozwartych zaciskach tworngay pedkosci znamionowej (tak, aby f =
50 Hz), regulujc prad wzbudzenia w zakresie 0 -10 A i powrotem 10 — ®Ad regulowany byt
kazdorazowo w jedna strgnaby unikaé znieksztatce.



2. Charakterystyka zwarciglk):

Charakterystyka zwarcia jest to zales¢ pradu twornikals od pydu wzbudzenids przy zwartych
zaciskach twornika i znamionowejgplkosci obrotowej (aby f = 50 Hz). Bd wzbudzenia
regulowalémy od zera do warfoi, przy ktérej pgd twornika osignie warté¢ znamionowg 5,8 A.
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Jak mana zauway¢ z wykresu, zalenosé nie przechodzi przez punkt (0,0) ukiadu, jednak do
obliczen przyjmuje s¢ charakterystyk przesunita w prawo tak aby ten punkt zawierata.

Warty zauwaenia jest tutaj brak histerezy wygtijacej w poprzednim pomiarze. Zjawisko to tatwo
wyjasni¢, bazujc na wiedzy odnimie zrodta wysepowania histerezy w silnikach elektrycznych.
Przyczymn histerezy jest po pierwsze nieliniowa a po drwg@snie z histereg charakterystyka
magnesowania substancji z ktérych wykonugerdzenie. Zjawisko to wyspuje przy zmianach
natzenia pola magnetycznego w szerokich granicachraaartych zaciskow twornika warunek
ten jest spetniony, gdyjedyne pole magnetyczne w maszynie pochodzi odikér Natomiast dla
zwartych zaciskoéw wyspuje pole magnetyczne zyzane z twornikiem, ktoreghac efektem
dziatania pola wzbudnika ma bardzo biiskartas¢ ale przeciwny zwrot, w efekcie zaréwno
natzenie jak i strumig& natzenia wewntrz maszyny g bardzo mate, przez co histereza jest
praktycznie niewidoczna.

3. Charakterystyka zewtrzna Us(ls) przy cosp = 1

Charakterystyka zewtrzna informuje o reakcji maszyny na zmjabcizenia. Jest to zataos¢
napkcia twornika od pdu twornika, przy statej wartoi pradu wzbudzenia, wspétczynnika mocy,
oraz znamionowej estotliwosci przebiegdw w tworniku.

Znamionowy pgd twornika odczytaiimy z charakterystyki biegu jatowego i wynosit o8 8.
Wspotczynnik mocy uzyskdliny rowny 1, z& znamionowa cgstotliwos¢ przebiegdw w tworniku
ustalona zostata poprzez uzyskanigdgoici znamionowe;.

Twornik obcgzalismy réznymi wartgciami rezystancji utrzymag stah wartas¢ pradu

wzbudzenia.
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4. Charakterystyka zewtizna U(ls) przy cosp =1
Twornik obcpzalismy pojemndcia, rezystangj i pojemndcia, oraz samrezystangj.
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Is
Z wykresu wida, iz wpiecie w obwod oporniciowy elementow pojemrciowych stabilizuje
napecie.

5. Charakterystyka regulacyjndl §):

Charakterystyka regulacji informuje o tym, jak ngleegulowa prad wzbudzenid;, aby przy
zmieniapcym sk pradzie obcyzenia ki statej pedkosci obrotowej n utrzymastate nagicie U na
zaciskach pydnicy
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Pomiaru dokonadmy zmieniagc rezystanegj obchzajaca twornik, jednoczénie regulugc prad
wzbudzenia If w taki sposob aby na zaciskach tvkarnitrzymywa stata warté¢ Us = 250V.
Generator naggzalismy z pedkoscia znamionow taka, aby f = 50Hz.

Whioski:

1.

2.

Z wykresu charakterystyki biegu jatowego widae zalenos¢ Uf(If) zalezy od tego czy
prad narasta, czy maleje. Zyziane jest to z magnesowaniem elementéw uktadu.

Z charakterystyki zwarcia widaze im wikszy pgd ptynie w obwodzie wzbudzenia, tym
wickszy pad uzyskamy w obwodzie twornika. Ponadto zatg¢ ta jest liniowa.

Z charakterystyki zewgtrznej wida, ze obcgzenie twornika powoduje spadek napa na
jego zaciskach.

Spadek ten mma kompensowazwickszapc prad twornika (pokazuje to charakterystyka
regulaciji).

Warty uwagi jest stan pracyganicy przy zwarciu podczas zmniejszania obrotéwika,
kiedy to warté¢ indukowanego pdu do pewnego momentu pozostaje niezmienna.
Spowodowane jest to fakten,spadajca pedkos¢ obrotowa nie tylko zmniejsza ngpia
zasilania, ale tale reaktancje obwodu twornika. W efekcie spadgkypmae wystpié¢
tylko na elementach o charakterze rezystancyjnyae(oczywicie pojemnéciowym),
ktére w badanym obwodzie przy zmniejszanigdposci obrotowej nie wysjpowaty.
Zjawisko to znalazto ograniczone zastosowanie mgiged w dynamie rowerowym.



